Alternative tekster til instruktionsfilm om brug af
hjeelpemidler til rengering

Stavkost
Stevkosten har en teleskopstang med et godt greb og kan forleenges fra 26,5 til 64 cm.

Renggringshandske

Rengeringshandsken er uden fingre og har glat frotte p& den ene side og et mere
trddagtigt materiale péd den anden. Det ger den ideel til rengering pé forskellige typer
overflader, fx reoler, nips og glasflader.

Vinduespudser

Vinduespudseren er batteridreven og kan fjernstyres. Den kan renggre vinduer, der er
stegrre end 45x45 centimenter. Nar ruden skal pudses, fugtes den medfglgende klud med
vand med rengeringsmiddel og fastggres pa undersiden af vinduespudseren med
velcro. Vinduespudseren taeendes og seettes pé ruden. Vinduespudseren vil nu selv kgre
hen over ruden og rengegre den. Nér vinduespudseren er feerdig, bédde bipper og blinker
den. Sé& slukkes vinduespudseren og kan lgsnes fra vinduet.

Robotstavsuger

Robotstavsugeren oplades i en dockingstation, der skal veere tilsluttet lysnettet. Nar
robotten er teendt, kerer den selv rundt pa gulvet og styrer uden om forhindringer, sdsom
mebler og lamper. Stavet opsamles i en lille skuffe, som nemt kan tages ud af
stevsugeren og temmes. Nar stavsugeren er feerdig med at stevsuge eller mangler
strem, kerer den selv tilbage til dockingstationen. Det er ogsd muligt at fa den til at kere
tilbage ved at trykke p& en knap pé stevsugeren

Robot-gulvmoppe

Robotgulvmoppen er en kasse med en diameter pé 18 centimeter og hgjde pé 9
centimeter. Moppen kommer med forskellige klude, og kan bruges til badde ter og
vddmopning. P4 kludene er monteret en papskive, som skydes pé plads pé& gulvmoppens
underside. Skal der vddmoppes, fyldes moppen med vand gennem et hul péd oversiden,
der lukkes med en gummiprop. Moppen er styret af sensorer og nar den taendes, karer
den selv rundt pé& gulvet og styrer uden om forhindringer sdsom mgbler og taepper, samt
stopper ved trappeafsatser.



Handgreb

Et hdndgreb er et ekstra hdndtag, som kan seettes pé koste og andre redskaber med skaft.
Handgrebet er ergonomisk udformet med handen placeret pa tveers af redskabets skaft.
Handtaget saettes pa skaftet med en bgijle i den afstand, man @nsker og grebet saettes
derpé uden pé og skrues fast.



